CORRECTION TD SUR LES TRAJECTOIRES : EXTRAIT DU BAC S-SI 2023

CORRECTION TD BAC : GENERALITES SUR LES TRAJECTOIRES — ROBOT ANTI INCENDIE

1. Alaide de la figure 3 et du document réponse DR1, caractériser la nature du mouvement du
bras inférieur 04 par rapport au chassis 01. En déduire la trajectoire Tieos/01 (nature et
caractéristique) du point | appartenant au bras inférieur 04 par rapport au chassis 01.

Mouvement de rotation
Tico04/01 : Cercle de centre B et de rayon [BI]

2. Déterminer graphiquement sur le document réponse DR1, la position du point I’ correspondant
au point | lorsque la turbine est en position haute en faisant apparaitre les tracés. Justifier ces
derniers sur la copie.

Plusieurs méthodes sont possibles :
Méthode 1 :

e Tracer la Ticoso1 : Cercle de centre B et de rayon [BI] => Le point
I" se trouve sur cette trajectoire.

e Solide indéformable : [HI] =[H'I'] => Le point I se trouve a
I'intersection des deux cercles, du céte droit.

Méthode 2 :

e [racer la Ticosio1 : Cercle de centre B et de rayon [BI] => Le point
I" se trouve sur cette trajectoire.

= Reporter le débatttement angulaire entre les 2 positions.
Méthode 3 :

« Reporter les coordonnées du point | dans le nouveau repére lié a
BH’

3. AVlaide du tracé précédent, déterminer la course du vérin 07 lors du passage de la position
basse a la position haute.

Course= [CI'] = [CI] multiplié par 20.
Avec [CIT=6cmet[Cl]=3,7cm=2>6-3,7=23cm =2 x20=46cm
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