CORRECTION - TD SUR LES TRAJECTOIRES : EXTRAIT DU BAC S-SI 2023

CORRECTION - TD BAC : GENERALITES SUR LES TRAJECTOIRES — ROBOT HORTICOLE

QUESTIONS

1. Alaide de la figure 3, compléter le tableau du document réponse DR1 en précisant le nom des liaisons,
leur direction ainsi que la nature des mouvements du bras supérieur {S5} et du bras inférieur {S6} par

rapport au chassis {S1} dans le plan (O,z,x).

En déduire les trajectoires des points U et V appartenant respectivement au bras supérieur {S5} et au
bras inférieur {S6} par rapport au chassis {S1} en complétant le tableau du DR1.
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2. Surle document réponse DR1, tracer la trajectoire Tye ss/s1 du point U appartenant au bras supérieur {S5}
par rapport au chassis {S1} et la trajectoire Tvess/s1 du point V appartenant au bras inférieur {S6} par

rapport au chassis {S1}.

En déduire les positions des points U’, V' et W’ correspondant aux points U, V et W suite a une rotation
de 120° du bras supérieur.
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3. Exploiter les tracés du document réponse DR1 et conclure sur le respect de I'exigence définie
précédemment.

N 0 T T P ' . .
D’apres le tracé, U'W’ reste colinéaire & x, donc l'inclinaison du pot
est nulle.

L'exigence 1.3.1 impose une inclinaison inferieure a 10°. Celle-ci est
respectée.
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