SEQUENCE 4
“Analyser et modéliser la cinématique des systemes

Synthese du chapitre 2 : Mécanique avec les torseurs

» Notation d’un torseur :

Défini en un point donné (A), un torseur d'action mécanigue est un systeme force-couple constitué de deux
grandeurs :

a) une force ou somme vectorielle S, indépendante du point choisi.

b) un couple ou moment résultant AZ , fonction du point A choisi.
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» Déplacement d’un torseur :
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a) La somme vectorielle S du torseur a méme valeur en tout point, elle est invariable
b) M , étant connu, la valeur du moment en B, M , est obtenu par la relation :

M,=M, +BANS = M M 5(S) VoW eV WeVsWe
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» PFS avec les torseurs :

Enonceé : Un solide ou un ensemble de solides €, en équilibre sous I'action de n torseurs d’actions
mécaniques, {THE} . {T2_>E} s {THE} , reste en équilibre si la somme des n torseurs, tous écrits au

méme point |, est égale au torseur nul :

I {E—)E}{x,y’z) + I {E—)E }(x,y,:) Tt I {]:q—n‘j }(x,y,:) — {O} é?b/‘w&/\
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