
ALGORITHME EN UTILISANT QUE DES SI…ALORS 

DEBUT 
 Placer le robot tondeur dans la zone de tonte 
 Démarrer le robot tondeur (ON+code) 
(etape1) SI Le robot tondeur démarre 
 (étape2) ALORS SI la batterie est chargée 
                  ALORS SI le robot est dans le chargeur 
      ALORS  Sortir le robot du chargeur 
      (étape3) Tondre 
       SI Obstacle 
        ALORS Reculer 
         Faire 1/2 tour 
         Aller à étape3 
        SINON SI Pente > 15° 
          ALORS Reculer 
           Faire 1/2 tour 
           Aller à étape3 
          SINON SI Couple élevé sur le moteur de coupe 
            ALORS Tondre la zone en spirale 
            SINON SI Durée de la tonte prévue arrivée 
              ALORS Aller à étape2 
              SINON FIN du programme 
             FINSI 
           FINSI 
         FINSI 
       FINSI 
       
      SINON Aller à étape3 
     FINSI 
    SINON SI Robot dans le chargeur 
      ALORS  Recharger la batterie 
       Aller à étape2 
      SINON Chercher le câble de recherche 
       Suivre le câble jusqu’au chargeur 
       Recharger la batterie 
       Aller à étape2 
     FINSI 
   FINSI 
  SINON Analyser bips d’erreur et dépanner 
               Aller à étape1 
 FINSI 
FIN 



ALGORITHME EN UTILISANT QUE DIVERSES STRUCTURES DE BOUCLES 

 
 
DEBUT 
 Placer le robot tondeur dans la zone de tonte 
 Démarrer le robot tondeur (ON+code) 
 TANT QUE : le robot ne démarre pas 

FAIRE : Analyser les bips d’erreur et dépanner 
 FIN TANT QUE 
 

TANT QUE : la batterie n’est pas chargée 
 FAIRE : SI Le robot est dans le chargeur 
   ALORS  Recharger le robot 
   SINON  Chercher le câble de recherche 
    Suivre le câble jusqu’au chargeur 
  FINSI 
FIN TANT QUE 
 
SI Le robot est dans le chargeur 
 ALORS Sortir le robot du chargeur 
FINSI  
  
REPETER 

Tondre 
SI Obstacle ou pente > 15° 

ALORS Reculer 
Faire 1/2 tour 

FINSI 
 

SI Couple élevé sur le moteur de coupe 
ALORS  Tondre en spirale 

FINSI 
 JUSQU’A : Durée de tonte prévue achevée 
FIN 


