TD : SCHEMA CINEMATIQUE

TD : SCHEMA CINEMATIQUE DE L’OUVRE PORTAIL FAAC

On se propose dans ce TD de réaliser le schéma cinématique de I'ouvre portail FAAC :

I. LES CLASSES D’EQUIVALENCES

Corps vérin Portail

Bati

Donner un nom aux classes d’équivalences :

A={Bati} B={Corps verrin} C={Tige} D={Chape}

E={Portail}
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I1. REALISATION DU GRAPHE DES LIAISONS
1. Liaison Bati — Portail

Type de surface en contact (a

Solgien) Cylindrique

Nom de la liaison et
caractéristiques

Pivot d’axe Y

2. Liaison Tige du vérin — Bati

Type de surface en contact (a
colorier) : Cylindrique

Nom de la  liaison et
caractéristiques

D
Pivot d’axe Y

N
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3. Liaison Chape - Bati

Type de surface en contact (a

colorier) :
Cylindrique

Nom de la liaison et

caractéristiques

Pivot d’axe Y

4, Liaison Tige — Corps du verrin

Type de surface en contact (a

colorier) : o
Cylindrique

Nom de la liaison et

caractéristiques

Pivot glissant
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5. Liaison Corps du verrin — Chape

Type de surface en contact (a

colorier) :
Cylindrique

Nom de la  liaison et
caractéristiques

Pivot d’axe

7. Graphe des liaisons
Dessiner le graphe des liaisons du systéme en vous aidant des réponses aux questions précédentes.

A={Bati} B={Corps verrin} C={Tige} D={Chape} E={Portail}

Pivot glissant

Pivot d’axe Y

. ’
Pivot d’axe Y Pivot d’axe Y
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Ill. REALISATION DU SCHEMA CINEMATIQUE

Dessiner le schéma cinématique du systéme dans le plan en vous aidant des réponses aux questions
précédentes.
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