EXTRAIT DU BAC S-SI 2014 — NACELLE GYROSTABILISEE

CORRECTION TD LIAISONS MECANIQUES : NACELLE GYROSTABILISEE POUR MULTICOPTERE

Q1. Dans le cadre de ce projet, exprimer en cing lignes au maximum les avantages liés
a l'utilisation d’'un multicoptére pour la prise de vue aérienne (voir tableau 1).

Dans le cadre du projet de la commune, les criteres favorisant [lutilisation d'un

multicoptére sont :

- le codt réduit ;
- le survol possible en zone urbaine et a basse altitude, permettant ainsi de
s’approcher au plus prés des batiments a photographier ou filmer.

2. Réponse au besoin

Q2. Sur le schéma cinématique du document réponse DR1, préciser la position des
servomoteurs en indiguant les références SH-1258TG et SH-1290MG ainsi que la
position des éléments suivants en écrivant leurs noms : secteur denté, poulie
réceptrice, courroie crantée.

Voir document réponse DR1.
Q3. Préciser la nature du mouvement de I'arceau par rapport au corps. En déduire la

liaison mécanique entre I'arceau et le corps en indiquant son nom et sa direction de
référence.

L’arceau a un mouvement de rotation d’axe dirigé par z par rapport au corps.

Le corps et I'arceau possedent un seul mouvement relatif de rotation autour de la direction
z. Il s’agit donc d’une liaison PIVOT de direction z.

Q4. Sur le schéma cinématique du document réponse DR1, représenter le schéma
normalisé de cette liaison dans |la zone prévue a cet effet (trait pointillé).

Voir document réponse DR1.
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