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TD BAC 2016 – DRONE TERRESTRE 

 
 

1. Après avoir déterminé les modules actifs à chaque phase, évaluer à partir des données de la figure 2 la 
puissance consommée par le système de commande, par la connexion wifi, par le moteur de compression 
des ressorts et par les moteurs d'avance. 
 

 
 

2. Calculer l’autonomie du drone (en s) pour un fonctionnement uniquement constitué de déplacements au sol 
par roulement. 

 

 
 

3. Calculer l'énergie nécessaire à la réalisation d'un saut. Si on néglige la durée de vol, en déduire le nombre 
maximal de sauts qu'il est possible de faire sans roulement au sol. 

 

 
 

4. Conclure quand à l'autonomie annoncée par le constructeur. 
 

 
 

 


