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TD BAC : GENERALITES SUR LES TRAJECTOIRES – ASPIRATEUR SCOOBA 385 

 
1. Compléter la partie C du document réponse DR1 « chaînes d’énergie et d’information partielles ». 
 

 
 
 

2. Sur le document réponse DR2, tracer, pour trois cas de figure, les trajectoires TK1/0 et TJ1/0 des points K 

et J du robot par rapport au sol, puis les vecteurs vitesses 1 0( , / )KV
 et 1 0( , / )JV

 avec 1 0 1 0( , / ) ( , / )K JV V 

30cm.s-1. En déduire le sens de rotation (positif ou négatif selon 1y ) des deux roues motrices en 
complétant pour chaque cas le document réponse DR2. 
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3. Calculer le couple moteur CMoteur. Sachant que la vitesse de rotation des roues du robot Scooba est de 

NRoue  100 tr.min-1, calculer la vitesse de rotation du moteur NMoteur (tr.min-1). En déduire la puissance 
utile en sortie du moteur. À partir des extraits d’un catalogue constructeur fournis dans le document 
technique DT1, choisir une référence de moteur répondant à toutes les exigences. 
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DOCUMENT REPONSE DR2 : Principe de déplacement 

 

 


