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ANALYSER ET MODELISER LA CINEMATIQUE DES SYSTEMES
EXERCICES DU CHAPITRE 6 : MOUVEMENTS PLAN

EI La propriété d’équiprojectivité des vitesses Wet —\Zaux points A et B d'un méme
solide est définie  par
a) l'intensité de V est égale a l'intensité de V
b) la projection orthogonale (algébrique) de V sur AB est egale acellede V sur AB
c) le produit scalaire de VA par AB est égal a celui de VB par AB

B Des trois applications utilisant I'équiprojectivité, laquelle est correctement appliquée ?
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pour les trois cas : AH= BK = 28,28

Fig. 25. QCM 3.

B Pour un solide en mouvement plan, le centre instantané de rotation (CIR) est :
a) un point ayant les propriétés d’un centre de rotation d'axe fixe
b) un centre de rotation ayant toujours la méme position au cours du temps (£)
c) un centre de rotation dont la position géométrique varie au cours du temps (t)

Ed Pour un solide en mouvement plan, le centre mstantané de rotation (CIR) est :
a) le seul point du solide ayant une vitesse nulle V 6
b) le point d’intersection des vecteurs vitesses V et V du solide
c) le point d’intersection des perpendiculaires en A et B aux vitesses V et V

ﬂ Un skieur, tracté en A par un bateau (AB = 10 m), fait du slalom entre des bouées
suivant la trajectoire indiquée. Le cable est parfaitement tendu, la vitesse du bateau est
de 50 km . h™!. a) Déterminer la vitesse du skieur en B. b) Déterminer cette vitesse en C.
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Fig. 26. Ski nautique.
Réponse : V; =57, 7km.h!';V;(enC) =50 km . h™ L.
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9 L’ellipsographe décrit sous forme sim-
plifié permet de tracer des ellipses. 1l se
compose d'une barre porte-plume 2 (plume
en M) articulée en A et B sur deux coulisses
1 et 3 pouvant translater dans deux rainures
perpendiculaires d’axes x et y.

Si Voo = 37 cm . s 1), déterminer

Fig. 27. Ellipsographe.

[E Une automobile (1) roule a la vitesse
stabilisée de 90 km . h™! par rapport a la
route (0). @) Déterminer le centre instantané
de rotation I, , de la roue (2) par rapport a

la route. b) En déduire V,,, Vi, 0, V0,
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m Pour le systéme bielle (2), manivelle (1), 2 . YA 9A=30mm
piston (3), proposé sous forme schématique, I AB =80 mm
déterminer la vitesse du piston {/;,)

R X
Données : N, , = 2000 tr . min~!; [
OA = 30 mm ; AB = 80 ; 6 = 40°. 111 o
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® un systeme bielle-manivelle déporté ®1/0

entraine en B une bague coulissante (3) A\

guidée en translation par une tige (4) , - (bague coulissante)

fixée sur le bati (0). Les liaisons en O, :

A et B sont des liaisons pivots de centre

de méme nom. Si ;,, = 50 rad . s71; RN ] | arah— B2

OA = 200 mm; AB = 500; 6 = 45° et 3 4 (tige fixe) B

Y = 53,1°, déterminer V, , ©
Fig. 30. Systeme bielle-manivelle déporté.
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