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ANALYSE FONCTIONNELLE — EXTRAIT DU SUJET DE BAC SSI 2012

CAMPER TROLLEY

Présentation du systeme et problématique du sujet

Les loisirs font partie intégrante des sociétés de consommation actuelles. Les hommes
apprécient particulierement les voyages et les vacances. Certains optent pour le caravaning

afin de golter au mieux ces moments de détente.

Pour positionner correctement une caravane sur un emplacement dans un terrain, il faut
manceuvrer celle-ci attelée au véhicule qui la tracte, ce qui n’est pas toujours trés aisé. Il est
donc souvent nécessaire de « désatteler » et de positionner manuellement la caravane. Cette
opération, qui peut s'avérer trés pénible, a donné naissance au besoin a lorigine de la
conception d’'un nouveau systéme : un petit robot tracteur, télécommandable a distance.

Ce petit robot, dont le nom commercial est Camper Trolley, posséde les caractéristiques

suivantes :

Fixation sur la caravane

sous la fleche (voir DT2)

Masse maximale de la
caravane pouvant étre tractée

1,5 tonne en conditions optimales d’adhérence

Masse du Camper Trolley

16 kg

Vitesse de déplacement

8 m-min’

Autonomie

10 minutes d’utilisation en continu

Mode de transmission du
mouvement

2 motoréducteurs agissant sur deux chenilles par
lintermédiaire de 2 transmissions pignons-chaine

Alimentation en énergie

batterie lithium/ion 14,4 V 5600 mA-h

Rechargement

chargeur secteur 230 V ; sortie 14,4V -1 A ou
panneau photovoltaique 18V - 1,17 W

Pilotage du Camper Trolley

télécommande munie de 5 touches :
AV (avant), AR (arriére), GA (gauche), DR (droite),
AU (arrét d’'urgence touche centrale )

robot Camper Trolley

télécommande
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A. Analyses fonctionnelle et structurelle du Camper Trolley

L'objectif de cette partie est d’identifier des solutions techniques permettant au trolley de
déplacer une caravane.

Chaine fonctionnelle de la phase de déplacement du Camper Trolley.

® Microcontréleur Témoin
mise sous tension
~d A4 L

Chaine d'information

Informations
visuelles

Consignes de
l'utilisateur

Caravane en
position initiale

@

Energie
lumineuse

Chaine d'énergie
N\

A \ \
Panneau Etage de
photovoltaique @ @ ©

puissance

Caravane en
position finale

Q1) A laide de la présentation du systtme et du document technique DT1, indiquer la

désignation des éléments qui réalisent les fonctions repérées @ a ® ainsi que la grandeur
repérée @©.
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DT1 - Constitution du Camper Trolley -
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Rep. | Nb. [Désignation Rep. | Nb. |Désignation
1 1 |Patte de montage soudée 21 1 [Etiquette latérale gauche
2 1 |Bague nylon 22 2 |Couvercle
3 1 |Bras de suspension 23 2 |Flasque extérieur
4 1 |Bague de suspension 24 4 |Guide chenille extérieur
5 1 JAnneau élastique pour arbre 20 x 4,5 25 4  |Plague de maintien d'arbre de roue
6 1 |Bagues 26 2 |Chenille pas p = 12,7 mm
7 1 [Fixation du bras de suspension 27 8 |Roue crantée Z,; = 26 crans
8 1 |[Etiquette latérale droite 28 2 [Chaine
9 1 [Etiquette on/off 29 2 |Pignon mené Z,,= 19 dents
10 1 JAntenne caoutchouc 30 4  |Bague de roue crantée motrice PTFE
11 1 |Couvercle — coté récepteur 31 6 |Galet
12 1 Joint mousse 32 4 |Guide chenille intérieur
13 1 [Carte récepteur (circuit imprimé) 33 2  |Motoréducteur
14 1 Module de commande moteur 34 1 |[Etiquette coté chargeur
15 1 Joint caoutchouc 35 1 |Couvercle cété chargeur
16 1 Joint caoutchouc — cété arbre 36 1 |[Connecteur d'alimentation
17 16 |[Entretoise 37 1  |Batterie lithium/ion
18 2 |Pignon moteur Z;3= 14 dents 38 1 |Adhésif double face
19 2 [Flasque intermédiaire 39 1 |Panneau photovoltaique
20 2 |Bague de roue crantée porteuse




